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1. Mogelijkheden

1.1. Acht simultane uitgangskanalen + buitentemperatuur

2 x schemersensor (“licht” en “donker”) met instelbare drempelwaarden

2 x bewegingsdetectie met instelbare timers

2 x lichtafhankelijke bewegingsdetectie: reactie op beweging enkel wanneer het donker genoeg is. Met
instelbare schemergrenzen.

Hoog temperatuuralarm

Laag temperatuuralarm

Buitentemperatuur: voor gebruik met Home Center of weergave op Velbus glazen aanraakpaneel met OLED
display

v Tijdsafhankelijke werking: Alle uitgangskanalen kunnen afzonderlijk geprogrammeerd worden om op
bepaalde tijdstippen al dan niet te werken. Met ingebouwde astronomische klok (zonsop- en ondergang).

ANRNEN

ANRNEN

= = [T
@ Output donker CH1
@ Qutput licht CH2 Los
@ Output beweging 1 @ CH3 Ingedrukt
@ Output beweging 1 Jichtath.) CH4 Los
@ Output beweging 2 CH5 Ingedrukt
@ Output beweging 2 Jichtath.) CHa 05
@ Laag alarm CH7
@ Hoog alarm CH8 Ingedrukt
1} Buitentemp. CH10 27.5°C

Alle kanalen werken onafhankelijk van elkaar.

Voorbeeld: De bewegingsdetectie (onafhankelijk van licht) kan bijvoorbeeld gebruikt worden als alarm, terwijl de
lichtafhankelijke werking de lichten van de oprit en gevel kan schakelen.

1.2. Intelligente werking

Voorrang bij manuele bediening

Wanneer een gekoppeld licht manueel bediend wordt, kan de bewegingssensor tijdelijk onderdrukt worden (optie
aan of uit te zetten naar keuze).

Voorbeeld: De bewegingssensor schakelt een lamp die ook met een aparte drukknop bediend kan worden. De optie
“voorrang bij manuele bediening” zorgt ervoor dat bij manuele (drukknop) bediening van deze lamp de sensor tijdelijk
niet meer tussenkomt. Wanneer de lamp weer manueel uit gezet wordt, herneemt de sensor zijn normale
(automatische) werking.

Invloed van gekoppeld licht negeren

Lichtafhankelijke bewegingsdetectie zal blijven werken ook wanneer de gekoppelde lamp in de sensor schijnt.
Beweging zal blijven gedetecteerd worden zodat de lamp niet periodiek uitvalt en er steeds opnieuw “gezwaaid” zou
moet worden.

Voorbeeld: de sensor schakelt bij beweging een lamp van zodra het buiten donker genoeg is (lichtafhankelijk).
Wanneer deze lamp aan gaat, zal ze misschien ook in de lens van de sensor schijnen en de lichtmeting “vervalsen”. Bij
een klassieke detector zal de bewegingsdetectie niet meer werken zolang de lamp aan is. De Velbus sensor
daarentegen zal ook tijdens de werking van de lamp beweging blijven detecteren en de timer steeds opnieuw
herstarten zonder dat de lamp uitvalt.
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2. Configuratie en gebruik

@BUS"

Voor een algemene uitleg over het installeren en configureren van Velbus, raadpleeg de
installatiehandleiding op www.velbus.eu.

Downloads).

Werk steeds met de laatste versie van Velbuslink (gratis download op www.velbus.eu > Support >

e

Bestand Wijzigen Project Beeld Tools Help
9 5 FI Q Verbonden met: ] & @ 11 May 2015
7 d & Poort COM14 £ = 13:40:18
Mieuw  Openen.. Opslaan Sluiten Verbreken Scannen Synchr. Updaten
% Projectnavigatie Welkom Acties |Logging I
o
5 &k B HAO Sy 3F% . 23 [ Toon modulenamen Actieoverzicht
2 | Maam I I Adres # Type I Groep I Euid I Serial g kanaal |AI
2 il g
% = Toevoegen
12 1103]
STy CH1 Los
i @  Output licht CH2 Los
@ QOutput beweging 1 CH3 Ingedrukt
@ Qutput beweging 1 (ichtath.) CH4 Los Ver
@ QOutput beweging 2 CH5 Ingedrukt
@ Qutput beweging 2 (ichtath.) CHE Los
@ Laag alarm CH7 Los
7@ Hoog alarm CH8 Ingedrukt
4 Buitentemp, -5 C2. VMBPIRO - Configuratieinstellingen | X |
Schemer | Beweging I Lichtafhankelike beweging Timers | Temperatuur |
rberg uitgeschakelde kanalen (reactietijd "NOOTT rOvergang naar donker Owergang naar icht

|On tvanger klaar
E— ]
—

rechter muisklik >
Module configureren
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druk op;,,?}
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Reactietijd: |1rmn -

[ Huidige lichtwaarde
0 = licht
wfaarde:

]

1023 = donker
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@BUS

2.1. Instellingen van de schemersensor
I D\
Instellingen van uitgangskanaal CH1 "Output Druk op de knop "Huidig" om de huidige Instellingen van uitgangskanaal CH2
donker" gemeten lichtwaarde te gebruiken als "Output licht"
- Aan wanneer het buiten donkerder is dan drempelwaarde (schemergrens) - Aan wanneer het buiten helderder is dan
drempelwaarde "donker” drempelwaarde "licht"
- Terug uit wanneer het buiten helderder is - Terug uit wanneer het buiten donkerder is
dan drempelwaarde "licht" dan drempelwaarde "donker"
A |
= Q2. VMBPIRO - ConfiguratiRinstellingen } P
Drempelwaarde “donker” I g 4
\ Schermer | \ 1 |
'\
4 Timeout N rDwalgang naar danker l rElwargang naar licht R
- Moment/volgen = uitgangskanaal "volgt" de = - = -
lichtmeting. Buiten donker: kanaal gesloten, Waade: 752 %] _ Hudg | Waade: [560 3] Huidg |
buiten “Cht_: kanaal open. . — Timeout: |Momenta’volgen j Timeout: |Momenta’volgen ﬂ
- 1s-10u = timer. Kanaal blijft gesloten
gedurende de ingestelde tijd en gaat daarna Fieactietid: | 1min B3 Reactistiid: | 1min |
vanzelf terug open [V
N Y, U J
f~H uidige lichtwaarde
Reactietijd oo 0= licht
Gemeten licht moet gedurende deze tijd de Sl
drempelwaarde overschrijden vooraleer het |
kanaal gesloten wordt (om ongewilde
bediening door autolampen, zaklampen ... te 5
vermijden)
L y 1023 = donker
=
( Gemeten lichtwaarde ]/ /
| Huidige gemeten lichtwaarde Hel prelSehiien M Klaar

| Legende
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De schemersensor is ontworpen voor gebruik in het
schemergebied en 's nachts, niet voor lichtmeting overdag.
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2.2. Instellingen van de bewegingssensor

@BUS’

,ﬁ C2. VMBPIRQ, - Configuratieinstellingen .
e B |
Timeout Schemer l Beweging | Lichtathankelije beweging Timers Temperatul |
- Moment/volgen = uitgangskanaal st R
"volgt" de bewegingsdetectie. (Beweging =
aan, geen beweging = uit) > Timeout [2mn  + | Timeout [2mn + |
- 1s-10u = timer. Kanaal blijft gesloten
gedurende de ingestelde tijd en gaat [ Woorrang manusle bediering [ ‘oorrang manuele bediering
daarna vanzelf terug open
N y,
= <L/
Voorrang manuele bediening
Indien aangevinkt: wanneer een gekoppeld |
licht manueel aan gezet wordt (bvb. met een |
drukknop) zal de bewegingsdetectie -
|

\

onderdrukt worden. Van zodra het licht weer
manueel uit gezet wordt, wordt de
bewegingsdetectie opnieuw actief.

J

HVM

BPIRO'3

Help
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2.3. Instellingen van de lichtafhankelijke bewegingsdetectie

@BUS

f N\
Instellingen van uitgangskanaal CH4 "Output Druk op dg knop "Huidig" om (;le huidige Instellingen van mtgapgskanaal CHé6
. . - gemeten lichtwaarde te gebruiken als "Qutput beweging 2 (lichtafh.)"
beweging 1 (lichtafh.) .
drempelwaarde (schemergrens) Analoog aan CH4 hiernaast
Aan wanneer het buiten donkerder is dan de
drergfelwaarde én er beweging gedetecteerd \:‘-\(:2 VMBPIRO - Configu\aﬁeinst&llingen } —
wor
X \ Lichtafhankglilk.e beweging | 1 |
N J
fLichtathankelike beweging 1 =Y [ Lichtathankelike beweding 2 )
Drempelwaarde (schemergrens) -
P s 4> waade: [738 3: Huidig Waarde: | 736 3: Huidig
Ve N /y Timeout; |2min j Tinneout; |2min j
Timeout
- Momentlvolgen = uitgangskanaa[ "volgt" de [ Woorrang manuele bediening [ “oonang manuele bediening
lichtafhankelijke bewegingsdetectie (zie ook T
tab “Beweging”). L1 \ J L y
- 15-10u = timer. Kanaal blijft gesloten (Criovios o p— ~
gedurende de ingestelde tijd en gaat daarna O lickt
vanzelf terug open Wwaardg
\ y
- o N
Voorrang manuele bediening
Indien aangevinkt: wanneer een gekoppeld 3
licht manueel aan gezet wordt (bvb. met
h - 1023 = dork
een drukknop) zal de bewegingsdetectie —//L T e J
onderdrukt worden. Van zodra het licht
weer manueel uit gezet wordt, wordt de
bewegingsdetectie opnieuw actief.
Help Snel Schripren & Klaar
[ Gemeten lichtwaarde }/ -
Pas wanneer de drempelwaarde (schemergrens) gedurende minstens één
| Huidige gemeten lichtwaarde minuut overschreden wordt, zal de lichtafhankelijke bewegingsdetectie
reageren. Op die manier wordt ongewilde bediening vermeden door
autolampen, zaklampen, enz.
Legende De schemersensor is ontworpen voor gebruik in het schemergebied en's
nachts, niet voor lichtmeting overdag.
/
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2.4. Instellingen van de temperatuursensor

Calibratie

De hier ingevoerde waarde (-8°C tot +7,5°C)
zal steeds bij de gemeten temperatuur
opgeteld worden.

Laag alarm

Uitgangskanaal "Laag alarm" zal gesloten
zijn zolang de gemeten temperatuur lager is
dan de hier ingevoerde waarde

Hoog alarm

Uitgangskanaal "Hoog alarm” zal gesloten
zijn zolang de gemeten temperatuur hoger is
dan de hier ingevoerde waarde

P

A

Automatisch verzenden

Bepaalt of, en hoe vaak, de gemeten
temperatuur op de Velbus data bus gezet
wordt. Enkel van belang voor gebruik met de
Home Center server.

=2 C2.VMBPIRO - Configuratieinstellingen

@BUS

Calibratie

Calibratiewaarde: =

x

Qa:-l
Law alam: (0.0 -2 *C

High alarm: |25.0 <2 *C

ASutomatisch verzenden

(@ Mooil
(" Bij wijziging
(" Elke |10

Temperatuur versturen over de bus:

-

= sec.

Temperatuur

/

HVMBPIRO'3

Help

Snel Schripren

& Klaar
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2.5. Kanalen tijdelijk uitschakelen

s C2. VMBPIRO - Configuratieinstellingen P
Schemer | Beweging | Lichtafthankelijke beweging Timers Temperatuur
Pragrammastappen | Alarmen | Zonsop- en ondergang |
55} | : i) LB
i Actief | P 1 - ] i
Toewvoegen  Wigigen IR GRS | R Wenwideren  Leegmaken
Kanaal ¢ | Frogramma | Herhaling Actie
COutput beweging 1 [CH3) Programma 1 Elke dagom 12:00 Wergrendelen
Output beweging 1 [CH3) Progranima 1 Elke dag or 13:00 Ontgrendelen
Help 7 Klaar

Programmastappen maken tijdsafhankelijke werking mogelijk. De schemer-, bewegings- en lichtafhankelijke
bewegingsdetectie kunnen op bepaalde tijdstippen vergrendeld en ontgrendeld worden, en dit onafhankelijk van

elkaar.
In de schermafdruk hierboven wordt het uitgangskanaal “Output beweging 1” vergrendeld (inactief) elke dag tussen
12:00 en 13:00.

De configuratie van programmastappen gebeurt op dezelfde manier als bij andere Velbus modules.

Gelieve de algemene instructies te raadplegen op www.velbus.eu > Support.
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3. Test mode

De sensor kan in “test mode” gezet worden door te rechtsklikken op de module in Velbuslink en “Test mode (PIR)” op
“Aan” te zetten. In “test mode” wordt gesimuleerd dat het donker is en worden alle reactietijden en timeouts
uitgeschakeld zodat de sensor onmiddellijk reageert op elke beweging. “Test mode” kan terug uitgezet worden door
“Test Mode (PIR)” > “Uit” te kiezen, en stopt in ieder geval na 30 minuten om te vermijden dat de sensor ongewild in
“test mode” zou blijven. Bij gebruik van de automatische detectie in Velbuslink is het aangeraden de module in “test
mode” te zetten.

@ Output donker | &l Adres wijzigen... 3 [
® outputicht | — Groep wijzigen 3
® Output beweair <~ Module configureren F6
@ Outputbewegii © Fabrieksinstellingen 3
? Sumtooes RPYVERIGTY | _Enzpie
utput beNREl ) 6 nchr, F7 | Disable
@ Laag alarm - - -
Beveiligen tegen schrijven
@ Hoog alarm frukt
I Bui Snel lezen Ctrl+R |-
uitentemp. . j°C
Snel schrijven Ctrl+W

Snel schrijven (wijzigingen)  Ctrl+Alt+W
Firmware upgrade...

1l Hernoemen

= Module verwijderen

4. Opmerkingen

4.1. Instellen van timers

Standaard werking: zet de “timeout” van het sensorkanaal op 1seconde, en gebruik de actie “15. Herstartbare timer”
om het uitgangskanaal (bv. een relais) te koppelen.

Voorrang manuele bediening: gebruik de “timeout” van het sensorkanaal om de timer in te stellen en koppel het
uitgangskanaal met de actie “1. Moment (volgen)”.

4.2. Hardware fabrieksinstelling

Verwijder de “Velbus” zelfklever op de sensorkop niet. De instelwieltjes die zich onder deze zelfklever bevinden
moeten steeds op de fabrieksinstelling blijven staan.

De instellingen van de VMBPIRO(W/B) dienen enkel en alleen aangepast worden via de Velbus configuratiesoftware
Velbuslink.
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4.3. Buitentemperatuur tonen op VMBGPOD (glazen aanraakpaneel met

OLED display)
De buitentemperatuur kan getoond worden op Velbus

Selecteer in Velbuslink de VMBGPOD(W/B) en

Klik op “Tonen”

VMBGPOD(W/B) glazen aanraakpanelen met OLED display.
klik op <.

Kies in het configuratievenster het tabblad “Externe Temperatuursensoren”.
Selecteer de temperatuursensor door erop te klikken

.2 0O2,FF,FF,FF,FF. VMBGPOD - Configuratieinstellingen =
Aanraakacherm Temperatuur [iers | Tellers |
Algemeen | Alarmen Externe Temperatuursensoren | Programmastappen | Geavanceerd
Exteme temperatuursensoren zichtbaar maken 1
| e | Zichtbaar | Modus van externe temperatuursensoren wijzigen
Buitant (01107 ® N 0 Enkel temperatuursenzoren van WBGPxex en WMBPIROx
N UIENLEMP. ) ' B kunnen worden toegevoegd, Per temperatuursensor word: een
2 extra bedieningspagina toegevoegd. Wan WMBPIRO =
temperatuursenzoren kan enkel de temperatuur weergegeyven
worden. Van WMBGPA= temperatuursensoren kan ook de
modus [dag, nacht, comfort, .| gewijzigd warden.
[ Lokale sensor verbergen
m' @ Werbergen &L Maam wijzigen
= ; : : ;
[¥ Toon uitgebreide configuratic & Kaar

Een nieuwe bedieningspagina is nu toegevoegd aan he
buitentemperatuur getoond wordt.

t VMBGPOD(W/B) glazen aanraakpaneel, waarop de

Om deze zichtbaar te maken moet ook het vinkje “Toon temperaturen” aangevinkt zijn in het tabblad

“Temperatuur” > “Algemeen” (zie afbeelding hierna).

HVMBPIRO'3
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_Uj 02,FF FFFFFF. VMBGPOD - Configuratieinstellingen R

Aanraakzcherm Temperatuur Timers | Tellers |
Algemeen Alarmen | Euterne Temperatuurzensoren I Programmastappen I Geavanceerd

Senzornaan: |Temp. sengor ¥ Toon temperaturen

Yerwarming Airco

Bereik max.: IBD,D E Bereik max.: IBE,D E
@ Comiort |22,|3 E Stardby |35,n E
»: Dag: lzn,n E Macht: lzs,n 5
{  Hache |15,|3 E S Dag |23,n E

"%" Antiviies: |50 Comfort; {27.0

g

o

Bereik min.: IE,D E Bereik min.: {16.0

Alle waarden zijn in graden celcius °C

¥ Toon uitgebreide configuratie

w Klaar

Snel Schijven
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